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 انُشبطبد انخمبفٛخ ) انًشبسكبد فٙ انًؤتًشاد ٔانُذٔاد ٔغٛشْب(

 يكبَّ ٔصيبَّ اسى انُشبط
Al-Sad1q International Conference on   

Multidisciplinary in IT and 

Communication Science and Applications 

(AIC-MITC) – 2016 (IEEE Sponsored). 

April 18-20 2016, Baghdad, IRAQ 

National Conference on Information 

and Communication Technology. 

December 11-12 2013, Baghdad, Iraq.  

The 1st International Conference on 

Energy, Power, and Control 

Basrah, Iraq Nov. 30 to Dec. 02, 2010 

Dynamics Days Europe 2010 United Kingdom, University of Bristol, 6-10 

September 2010 

ICFCN Conference April 9-12 2012, Baghdad, IRAQ 

Internet of Things 26-12-2015 

 ٔانشٓبداد انتمذٚش٘ نهسُخ انذساسٛخانجٕائض ٔكتت انشكش 

 سجت انًُح انجٓخ انًبَحخ تبسٚخٓب انشٓبدح

ٔصٚش انتعهٛى انعبنٙ ٔانجحج  2102 – 4 – 01 شٓبدح تمذٚشٚخ

 انعهًٙ

 َشش ثحٕث فٙ يجلاد سصُٛخ

الاخلاص ٔانحشص عهٗ اسًشاس  جبيعخ انجصشح / كهٛخ انُٓذسخ 2102-00-01 شكش ٔتمذٚش

 انذٔاو ٔاَتظبيّ

انًشبسكخ فٙ انًؤتًش الأل  جبيعخ انجصشح / كهٛخ انُٓذسخ 2101 شٓبدح تمذٚشٚخ

EPC1-IQ1  انًسُٕد يٍ لجم

 IEEEيؤسسخ 



 
 Internet ofانًشبسكخ فٙ َذٔح  جبيعخ انجصشح / كهٛخ انُٓذسخ 2101-02-01 شكش ٔتمذٚش

Things 

انًشبسكخ فٙ انًؤتًش الأل  جبيعخ انُٓشٍٚ 2102 شٓبدح تمذٚشٚخ

ICFCN  انًسُٕد يٍ لجم

 IEEEيؤسسخ 

انٓٛئخ انعشالٛخ نهحبسجبد  2102 شٓبدح تمذٚشٚخ

 ٔانًعهٕيبتٛخ

انًشبسكخ فٙ انًؤتًش انٕطُٙ 

 نتكُٕنٕجٛب انًعهٕيبد ٔانتصبلاد

نهجٕٓد انًجزٔنخ فٙ دعى انًسٛشح  كهٛخ انعشاق انجبيعخ الاْهٛخ 2102 شكش ٔتمذٚش

 انعهًٛخ فٙ انكهٛخ

انجٕٓد انًجزٔنخ فٙ انهجبٌ  كهٛخ شط انعشة انجبيعخ الاْهٛخ 2101 شكش ٔتمذٚش

 الايتحبَٛخ

انًشبسكخ فٙ انًؤتًش انعهًٛخ "  كهٛخ شط انعشة انجبيعخ الاْهٛخ 2101 شٓبدح تمذٚشٚخ

يستمجم انعشاق تشسًّ ٔتحممّ 

 انكفبءاد ٔانخجشاد انعشالٛخ "

انًشبسكخ فٙ انًؤتًش الأل  جبيعخ الايبو انصبدق الاْهٛخ 2101 شٓبدح تمذٚشٚخ

AIC-MITC  انًسُٕد يٍ لجم

 IEEEيؤسسخ 

 انخجشاد انتذسٚسٛخ

 انًشحهخ انذساسٛخ اسى انًبد انتٙ دسستٓب

Network MSc Course 

Electronic circuits III 4
th

 year 

Electronic circuits II 3
rd

 year 

Principle of computer science 1
st
 year 

 عذد انشسبئم / ٔالاطبسٚح عهٗ انذساسبد انعهٛبالاششاف 

 2 يبجستٛش

 

 

 


